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VISTO ¢l cxpediente N°  51715/102¢A™98  del  registro de la
UNIVERSIDAD NACIONAL DE ROSARIO, por ¢l cual Ja citada Universidad, solicita o
otorgamiento de reconocimicnto eficial v la validez nacional para cl titulo de TECNICO
UNIVERSITARIC EN MECATRONICA, scgtin lo aprobado por Resolucion del Conscjo
Superior N°247/98, v

CONSIDERANDO:

(Que de conformidad con lo dispuesto por los articulos 29, incisos d) y e) y -
42 de Ia Ley de Educacién Superior N°® 24.521, es facoltad y responsabilidad exclusiva de
las Institucioncs Universitarias la creacién de carrcras de grado y la formulacion y
desarrollo de sus planes de estudios, asi como la definicidn de los conccimicntes y
capacidades que tales titulos certifican y las actividades para las guc ticnen compeicncia
sus poseedores, con las dnicas excepeiones de los supucstos de Instituciones Universitarias
Privadas con autorizacion proviseria y los tilules incluidos en la ndmina que preve el
articulo 43 de la Ley alndida, situaciones cn las que se requierc un contrel especifice del
Estado.

Que por no estar en ¢l presente, cl titulo de que sc trata, comprendido cn
ninguna de csas excepciones, la solicilud de la Universidad debe ser considerada como el
glercicio de sus facultades exclusivas, ¥ por 10 tanto la intervencidn de este Ministerio debe
limitarse anicumente al control de legalidad del procedimicnto scguido por la Institucidn
para su aprobacion, sin perjuicio de que oportunamente, este titulo pucda ser incerporado a
la némina que preveé ol articulo 43 y deba cumplirse en csa instancia con las cxipgencias y
coliciones que correspondan.

OQue en consceucncia tratandose de una Institucidn Universitaria legalimenig

wstituida; habiéndosc aprobado la carrcra respectiva por Resolucion del Conscjo

perior, ya mencionada, y no adviriéndose defecios formales en dicho irdmile,

rresponde olorgar el reconocimiento oficial ab titule ya cmunciade que expide la
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UNIVERSIDAD NACIONAL DE ROSARIQ, con el efecle consecuenie do su validez

nacional.

Que los Organismos Técmicos de este Ministetio han dictaminado
fuvarablemente a lo solicitado.

Que las facultades para dictar el presente acto resulian de lo dispuesto en los
articulos 41 y 42 de la Ley N°24.521 v de los incisos &), 10) y 11} del articulo 21 de Ja Ley

de Ministerios -t.o. 1992,

Por ¢llo v atento a lo aconsejado por la SECRETARIA DI POLITICAS

UNIVERSITARIAS,
EL MINISTRO DE CULTURA Y EDUCACION
RESUELVE:

ARTICULO 1°.- Otorgar reconocimicnto oficial ¥ su consecuente vaiidez nacional al tilulo
de TECNICO UNIVERSITARIO EN MECATRONICA, que expide la UNIVERSIDAD
NACIONAL DE ROSARIO con ¢l plan de estudios v duracion de la respectiva carrera que
se eslablece en la Resolucién del Conscjo Superier que obra como ANEXO de la
presente.
ARTICULQ 2°- Considerar como actividades para las que tlenen compelencias los
poseedores de este tilulo, a las incluidas por la Universidad como "alcances del (itulo” en la
Resolucion del Consejo Supenor que obra comoe Ancxo de la prescente.
ARTICULG 3°.- El reconocimiento oficial y fa validez nacional que se otorga al titulo
mencionado en el articulo 1°, queda sujeto a lag exigencias y condiciones que corresponda
cumplimentar en el caso de que el mismo sea incorporade a la nonmmna de titulos gue
requicran e! contro} especifico dei estado, scpin lo dispuesio en el arliculo 43 dc la Ley de
Educacion Supenor.

ARTICULO 4°.- Registrese, comuniguese y archivese,
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COMSEID SUPERIOR

ROSARIO, 03 de noviembre de 1998

VISTO que el sefor Rector mediante Resolucion N® 2272/38 propene |2 crea-
cién de 1a carrera de Educacién Superior de Tecnico Universitario en Mecalrénica, y la

aprobacion del plan de estudios de la misma, ¥

CONSIDERANDO:
Que el presente expediente es ratado y aprobado por los sefiores COonsejercs
Superiores an la sesion del dia de fa fecha,
Por elto,
EL CONSEJQ SUPERIOR
RESUELVL:

ARTICULO 1°.- Crear la carrera de Coducacian Superor de Técnico iniversitaric en

Mecatranica en el ambita dei Instituto Pdlitécnico Superior "General San mMartin”, de la
Universidad Macional de Rosario.
ARTICULO 2°- Aprobar el plan de estudios de |a citada carrera propuesto por Resolu-
! si6n Rector N? 2272498, que en copia integra la presente.
ARTICULO 3°- Detarminar que la implementacion de la carrera creada por el arliculo
10 no implicara erogacion adicional por panc de la UNR.
@" ARTICULO 4°.- Inscribase, comuniquese y archivese.

RESOLUCION C.5. N* 247/58

ling. RAUL ARMAMIIC ARG
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ROSARIO, ~9, MOV 1908

VISTO: el expediente me 51.715/102 por el cual el lnslituio
Polilécnico Supernor rGeneral San Marlin, solicita la creacién de la carfera de

aducacidn superior e Técnico Universilario en Mecatrénica,

CONSIDERANDO:

Que ta propuesld, 3¢ adecua a las disposiciones de faley n°
24,1956 y demas Formas reglamentarias.

Que analizado el material plevado, Secrelar[a.ﬁcadémica
pxpresa que el parfil del titulo que se desed olorgar es el adecuads en funcién
del objelo de estudio QUe planlea; axistiendo cc}rrespomjencia enlre el objelw de
gsludio que 58 axpliciia y & denominacion del tiiulo y gue 1a formacion previsla
resuila adecuada para el ogro del perfil, asj como la carga horaria asignada pard
la éciquisician de los conlenidos enunciados en el plan de esludios.

_ Atenle 1a inlervencion de secretaria Académica.

Paorello,

EL RECTOR DE LA UNIVERSIDAD NACIONAL DE ROSARIO
RESUELVE:

ARTICULO 1™ Proponer al Conag)o Superior ia creacién de 1a carcera de

‘ @%\Z i %J‘ - o fil




e L AH0RY - AT

L

A
L

D) ot Noeinial do O yonier

.-

G

go bz Sroracidn '

“1998 - Aflo de los M
Expedienfe N° 5171

Resol. C.5. N° 247/98

-’
PRS s

g 383‘

sy rpEe
R TN Y

= ducacion Superior de Técnico Universitario en Mecalronica.

ARTICULO 2° Proponer al Consejo Superior |a apy
correspondiente a la carrera de Educacion Superic
Mecatramica, que como Anexo Unico forma parte de
ARTICULD 3% Inscribase, comuniquese y pase al
del diclado del correspond
fcadémica para la prosecucion del irdmile.

5

f’j RESOLUCION N 227 2/ 98

W

FPiic. RAIL AAARID WWGENC
Secrelecle Acagdmice §LHOA,

‘ente acto administraivo,

obacién del Plan de Esludios
r de Téchico Universilanio an

la presente.
Consejo superiar & o8 fines

luego pase d Secretaria

bl

Trg. RAUL ARMAHDO ARING
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ANEXO UNICG

4.- Denominacién:

PLAN DE ESTUDIOS DE LA CARRERA DE EDUCACION
SUPERIOR DE TECNICQ UNIVERSITARIO EN MECATRONICA.

2.- Finalidad:

| o carrera de educacion superior de Técnico universitario en
Mecatramica tiene por finalidad formar técnicos con capacidad para
fa aplicacion, mantenimiento vy desarrolle  de procesos ¥
tecriglogias para la fabricacion de bienas o productos.

3.- Objeto de estudio:

E| objelo de estudic de la carrera de educacion superior de
Técmico Uriversitaric en Mecalrdnica abarca 10s conucimientos
wérico-praclicos en las éreas de la mecanica en general y 10s
Procesos quiomatizados por maguinaria con conlroles neumaticos
hidraulicos, electrénicos, eloclroneumaticos ¥ eleclrahidraulicos,
para la produccion de bienesy S2rViCios.

4.- Caracteristicas de la carrera:
4.1 .- Nivel: Pregrado
4. 2 - Acreditacion:

Quienes cumplimenten los requisitos pstablecidos en el
presenle  plan  de estudios, obtendrdn el titulo de Tecnico
Universilario en Mecatronica.

4. 3 - Alcances del {itulo:

i.- implementar  NOrmas, metodos  y  lécnicas  para el
juncionamiento, mantenimiento y control de compenenles y equipos,
sislemas e instalaciones de automatizacion mecanica, eleclrica y
eleclronica para la produccién de bienes y servicios.
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2 .- Colaborar en proceses de diseno y planificacion de produccion
de bienes y servicios.

a8

W
-

4 _ Inlervenir en el conirol de la calidad de los protesos y de los
productas. -

4.- Intervenir cn la organizacien y control de materiales &
instrumentos.

4. 4.- Perfil del titulo;

E1 Técnico Universitario en Mecatronica tendra conacimientos en
ciencias exactas y tecnologias para ser utilizados en distintas areas
de aplicacion de los automatismos.

Tendra conocimientos necesarios para la instrurmentacion de
melodologias propias de su gquehacer.

Tendra capacidad para utilizen 10s conocimientos cierntilicos,
ecniologicos e inslrumentales en la resolucidn de picblemas
rolativos  al  [unciomamicnto, mantenimienlo  y  control  de
componentes vy equipos,  sistemas e instalaciones  de
aulomatizacion mecanica, eléclrica y electronica para la produccian
de bienes y servicios.

Terdra una aclitud critica y flexible que le permila reconocer 1a
necesidad de actualizacién permanentc de sus conocimienios ¥
trabajar en equipos interdisciplinarios.

4. 5.- Requisitos de ingresa:

) Posser titwlo de Bachiller Técnico o Técenico,
egresado del Instituto Polilécnico Superior de la UN.R., 0

1) —  Tener aprobades los estudios complelos,
correspondientes a la ensenanza media, ¥

c) —Aprohar un examen de nivelacidn de conocimienios
é er Matematicas, Fisica y Sistemas de representacion.
's

ﬁ 5.- Qrganizacién del plan de estudios:

1. f J-r ) [\ IS
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5 1.-Ciclos, areas’y asignaturas:

El presents plan de estudios consta de dos ciclos!
a) ciclo de [ormacion basica.

by ciclo de formacian especifica.

5.2.- Ciclo de formacion pasica:

Ticne como objetivo brindar 108 conocimientos Dasicos para poder
abordar la formacion-especifica.
Comprende as siguientes aslgnaturas:

necanizado )

Termaodinamica Tacnica

Eslalica

Electrotecnia |

Elecirolacnia 1l

pateriales |

Materiates il

Resislencia de maleriaes

Meumalica Basica

Hidraulica Basica

5. 3.- Ciclo de formacion especificar

Su objetivo &3 dotar & estudianie de los conocimientos necesarnos
gue e permitan interpretar y resofver 108 problemas de las
producciones mecanicas controladas  peor procesos de

aulomatizacion.
Em tolal comprende 1as siguientes asignaturas.

Dibujo de Maquinas i

Dibujo de Maquinas 1i

Dibujo asistido por Computadora

Procesas de mecanizacion |

Metrologia

Introduccion al Conlral Numerce Computarizada
Frocesns de mecanizacion 1

A5), . Tecnologia de las soldaduras

Programacion de Contral Numenco Computarizado

-. Maquinas gleclricas
Lant .1 u"q K\T’J’\ J/ h
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Eleclrdnica

Elementos de méguinas

Mecanismos

Maguinas térmicas

Laboratorio de motores

Laboratoria de maguinas frigorificas
Aulormatizacion eléclrica

| aboratorio de hidraulicay neumatica
Robélica

Automatismos electrohidraulicos y electironeumalicos
Administracion de empresas

G alidad tolal

Masticos y elastdmeros

Vidrio y cerdmicos

5. 4.- Asignaturas: delimitacion de contenidos
Arca Fisica

1.4,1. Estatica :

Equifibrio de un sistema de fuerzas aplicadas a un cuerpo rigido.
Momentos estaticas de superficies.

Grados de libertad, tipos de vinculos.

- Sisternas reticulados isostaticos. -

Elasticidad, esfuerzos internos, lensiones, deformaciones.
Ensayo de traccion.
Ley de Hooke.

1.3.1. Termodinamica técnica

Frimer principio, para sistemas fluenies y no fluentes.
Gases y sus transfornmacionss.

Segunda principio, ciclos (ermodinamicos ideales.
Vaporizacidn, diagramas ¥ tablas.

Enlropia, diagrama de Mollier..

Transmision det calor y sus aphcaciones.

Aire humedo, tablas y diagramas pSICrometncos.

1.6.1. Materlales |
Esiructura melecular en el procest de solidificacien de los melales.
Propiedades fundamentales de las aleaciones.
Soluciones solidas,
Curvas de enfriamieria. “
ho1h - ﬂ
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Diagramas de gquilibrio de distinlas soluciones sélidas.
Diagrama Hierro-Carbono.

1.7.4. Neumatica péasica
Fundamentos fisicos.
Compresores, ipos ¥ sgleccian.
Nimensionamiento de conductos de distribucion del aire comprimido.
Actuadores de aceion rectilinga y rotativa.

Filtros y separadores de agua.

Caleulo de fuerzas, presiones y caudales. :

yalyulas direccionales,de caudal de presion de blogueo ¥ de cierre.
Simbologla segun 150 1218. ' '
Temporizadores neumalicos.

Montaje de circuitos simples.

-

1.10.2. Resistencia de materiales
Formas de actuar de las fusrzas.
Concentracion de tensionss.
Flexion simple y compuesta.
Tensiones tangenciates.

Flexion oblicua.
Torsion,deformaciones.
Flexolorsion.

Pandeo condiciones de apoyo.
Accion dinamica de las fuerzas.

1.12.2. Materiales |l
Estados alolrépicos del hierro.

‘Curvas 3.

%

Ensayos de dureza,Roc.kweH,Brineﬂ,vickers.
Ensayo Charpy.

Ciasilicacion de hornos.

Siderurgia.

Aleaciones no-ferrosas.

4.13.2. Hidrautica basica

Principios {isicos.

Estructura y funcion de una instalacion hidraulica.

Constilucion interna y forrma de trabajo de dislinlos componecntes.
Constitugian y funcionamiento de distintas valvulas.

cimbologia segun normas S0 1219,

4 ’ — n
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Conlrol de velocidad Jde actuadores de accion lineal,
Distintos tipas de mandos hidraullcos,
Montaje de circuitos simples.

Area Dibujo

1.1.14. Dibujo de maquinas i -
Viistas y acolacionas de distintos elernantos de maguinas.
simbologia de distintos materiales y lerminacion superficial.
Dibujo de tuberias y conductas, representacion esquematica.
Reproduceion de planos normalizados. :

1.8.2. Dibujo de maguinas 1 .

interpretacion y pasaje de normas IRAM de planos realizados.
Traduccion de planos en clras MoTmas.

Realizacion de dibujos de piezas construidas mediante dislintos
procesaos.

Disefc de inslalacienes vaiias.

Dibujos 1SOMEIcos explicalivos. :

Esqguerias de instalaciones efactricas, simbolcgia convencional.
Relevamienio de rnaguinarias.

1.28.1. Dibujo asistido por Comyputadora

Conocimientos de las herramientas de dibujo de distintos software.
Practicas de dibujes de piezas de elcmentos de maguinas.

Practicas de dibujos de planos de conuntos.

Practicas de dibujo en ires dimensiones.

Praclicas de dibujo de circuitos neumnaticos “hidraulicos electricos y
clectrénicos. ’

Dibujo de sofidos ¥ representacion de dislintas caracleristicas
superficiales. -

firea procesos industriales
1.2.1. Mecanizado
Técnicas de uso de hercamental e instrumentos de laller de
MAaguinas herramientas. '
Ejecucion de trabajos CON Macuinas harramientas de corle.
@. Qperaciones e
‘ tcrmos,fresadcra5rperfo|'adora5,rectificadoras,hidmcopladmes,limad

s 7;’\ oras.

1.9.2. Procesos de Mecanizaw
' Lo [l:\.. ; it
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Criterios para 1a seleccion de magul
con corte de viruta.

Herramientas de corle para maquinas de mecanizado.
Calculo de esfuerzos, patencia y Iempoes de mecanizado.
Centros de mecanizado.
Puesta a punto de maquinas ¢

nas &M procesos de produccién

spaciales.

1,44.2. Metrotogia

Unidades de medidas de longitud y errares de m
Instrumenios de medicion  de: \orgitudes, superficies, angulos,
reynluciones , radios , roscas, enrranajes wvelocidades.

Conirol de piezas maguinadas. -
Ausles y tolerancias.

Calibres.

gdicion.

2.15.1. ntroduccion al Control Numéric
Evolucion de los mélodos de fabricacion.
Secuencia operaliva en las maquinas herramientas.
Ambito de aplicacian del control numenco computarizada.
Ventajas del control numérico computarizado.
Arquitectura general de una maguina herrami
Numérico computarizado
Tecnologia de fapricacio
compularizado

o Computarizado

enta con Conleo

n de las maguinas con Conlro! Numeries

2.20.1. Procesos de Mecanizado
Criterios para 1a eleccion de maguinas que
corle de virula.
Dispositivos de segurida

producen piezas SN

d v proteceion.

Procesos de lrabajo en friod

e materiales metalicos.

Calculo de la potencia necesar
Forjado y estampado ¥ |aminach

a para eslc lipe de procesos.
on en caliente.

Matriceria carrespondiente.
Fundicién y moldeo.

4.96.1. Tecnclogia de
Mormas utilizadas.
Clasificacidn de procesos.

Melalurgia de la soldadura.

Soldadura por electrodo revestido,

Soldadura con proteccion gasensa.

aoldadura con gas inerie y ehj"\mdc de Tugsteno

Yhaa .

jas soldaduras

&,

VA 0
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Curte térmico.
. 5.27.4. Programacion de Gontrol Numerico Computarizado
Nomenclalura de ejes.
Transmision de movimienta. .
Dispositivos para el cambio de herramienias.
Control Numerico Computarizado punic & punto, paraxial, GORLiNUQ,
Unidad de entrada-salida de daios y rmemoria interna.
Bucle de servomecanismos,
Medida de los desplazamienios.
Estruciura de programacion.
Prograrmacion manual. ' :
Dibujo asistida  por computadora — Mecanizado asistide par

computadora.

Area eléctrica

1.5.4. Electrotecnia |
Resolucion de circuilns,

Efecins térmicos.

Generacion de corriente alterna.
Circuitos trifasicos.

Circuilos magnéticos.

1.11.2. Electrotecnia ll

Medidas eléciricas.

Insialaciones eléclricas industriales.
Tableros de distribucion.

Tableros de comando.

Prolecciones eléctricas.

2.16.1. Maquinas eléctricas.

Motores de corriente alternada.

Transformadores. "
Molor de inductidn.

Motor monolasico.

Molor de cormriente continua.

Molor paso 4 paso.

2.17.1. Electrdnica

Generalidades basicas.

Teoria de campos y ondas eleciromagnélicas.
Elementos de electrdniga.

- RN
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Cirpuitos.
Introduccidn a las medidas eleclrdnicas,

Area de célculo

2 18.1. Elementos de maguinas
Dirmensionamienta de uniones por conlraccion.
Cufias chavelas y pasadores.

Tornilleria , clasificacion , dimensionanmtenta , normas.
Ejes v arboles,caleulo y dimensionamiento.
Embragues y acoplamientos.

Cojineles ¥ rodamienlos.

Engranajes reclos, helicoidales,cilindricos ¥ GONICOS.
Correas planas lrapeciales Y dentadas.

Cuerdas ,cables cadenas de transmision y resortes.

2.25.2. Mecanismos
Calculo de reduclores.
\anadores de velocidad.
Dimensionamiento de levas.
Sistemas de elevaclan.
Sistemas de transporte.
Frenos.

Area térmica

2.19.1, Maguinas térmicas

Caldoras acuoctubulares y humotubulares.
Aislaciones ermicas.

Calenladores de alre.

Inslrumentos de control.

Normas de conduccion,

Centrales termonucieares.

Furkinas de vapor.

2 2722, |.aboratorio de motores
Molores de ciclo Olo.
Motores Diesel,
Turbinas de gas.

Sistemas de inyeccién,mecénico y electronico.
" sislemas de encendido electronico.
Lubricacion.

Refrigeracion. ..
Carburacion. J\/ J‘
B WA W
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lisposilivos de puesla en marcha.
Ensayos en banco do pruebas dmammmelrlco.

2.23.2 Laboratorie de méaquinas frigorificas.
Cictos tecricos.

Maguinas de compresion.

Maquinas de absorcion,

Camaras frigorificas.

Acondicionamiento de aire.

Secadores de aire.

Compresores.

Controles automaticos de 1as maqu:nas frigorificas.

Area de automatismeo

2.21.2 Automaltizacidn eléctrica

Circuilos de cortrol de motores de maquinas herramientas, centros
de mecanizado y dispositivos.

Sislemas de puentes grias y aparejcs.

Sistemas de ascensores de edificios.

MNormas de sequridad.

2.24.2. l.aboratorio de hidraulica y neuméatica.

Resolucion de problemas via neumatica, método inluitivo con base
racional. _

Resolucion de problemas via neumnatica, mélodes sistematicos.
Implementacion de los problemas en tableros de simulacion.
Resolucion de problemas simpies via hidraulica,

implementacion de los problemas cn tableros de simulacion.

3.32.2. Rolidtica

Fundamentos de la técnica de manipulacion,

Partes componentas.

Las cantroladores 16gicos’ programab:cs en los manipuladores.
Robots industriales: mecanica , cinemalica, dinamica y sistemas de
coordenadas.

Programacion.

1.37.2 Automatismos electrohidraulicos y electrongurnaticos
Fundamentos de etectrotecnia aplicados a tecnologias hibridas.
Simbologia.

W i/ W
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Mélodos de resclucién de lareas de control via eléclnca para
gleclrovaivulas. :
Implemenlacién de 105 problemas en lableros de simulacion.

Arca de gostion

1.30.1. Administracidn de empresas
Organizacion de la empresa. '
Programacion de |a produccion.

Abastecimiento.

Relaciones industriales.

Seguridad industrial.

Analisis de coslos.

Pianilicacian del mantenimiento.

Esludio de mearcado.

Comercio exterior.

3.31.2. Calidad total

Autodiagnastico de la calidad.

Politica y estralegtas de la calidad.

Principios de la direccion participaliva,

Deteccion de los nidos de la no calidad.
Herramientas para piantear ios proplemas de calidad.

© Herramientas para analizar y resolver |os problemas de la neo

2

i —
¥

calidad.

Area materiales especiales

3,291 Plasticos y elastémeros

Resinas sintéticas.

Caucho y caucho sintelico.

Telas engomadas.

Empagueiaduras, junlas y prensaestopas.
haleriales plasticos para piezas inyectadas.
Termoplasticos. :
Termoformado de piezas.

Caracteristicas de las matrices para inyeccion.

1.34.2. Vidrio y ceramicos

Propiedades mecanicas, lérmicas y eléctricas de diztinlos tipos de
vidrios.

Aplicacion industrial de 108 Misines.

Proceso de obtencion delpiezas, moldeo.

Lans A i\
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Propiedades mecanicas, aléclricas v lérmicas de los dislintos tipos
de ceramicos.

Corrasian .

Ulilizacion en productos industriales.

Maleriales relractarios.

6.- Otros requisitos del pian:

=y

3.35. Trabajo final:

La presente Cairera corcluira con la presentacion de un trabajo
final que consistird en la aplicacion de los conocimienlos leoricos ¥
practices adquiridos en la carrera a un problema acoiado, Que
implique” e plantec  del  mismo, desarrollo  del  estudio
correspondiente y SUs conclusiones con una propussta cn ia cual se
ponga de manifiesto una actitud critica y reflexiva del alumno en la
solucion del mismo.

El irabajo sera orientade y dirigida por un Director designado por
el Departamento de Mecanica del Inslitute Politécnico Superior. EL
alumne deberéd presentar gl trabajo escrite, para su evaluacidn por
un Trisunal, Una vez aceptado el trabajo escrity procederd a la
exposicion oral del mismo anle dicho Tribunal

\
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7- ASIGNACION HORARIA Y CDRF&ELI_AT[WDADES:
CONGD RLAUISITOE ACADEMIZOS DED. Huxas Carga harwia Coelaliadades ‘
Srmanales Talal -
FRIMER AN
FPIRIMER CUATRIMESTRE
[ 114 CHlndje de Midquinas L CUAT. 4 L) -
121 Meeanizado CLUAT. g =] -
1,341 Toomadindimica Tecrica CUAT, 4 1] -
14 Estatica CUAT, 70 | 4 ] .
1.51 Eloclrolecnia | CUAT, 4 £ -
VIR Haleizles | CUAT, 4 B -
1.71 Mrunidlica Biskea CUAT. 2 X -
LEGUNDT CUATRIMESTRE
_.1“_.11_?“ Dibwije dr Mdgquings [i CLIAT, | 60 114
i82 Preceso Mecanizadg | GLUAT. q T B 1.2
_1._ 1 0.2 Resislencia de Matelales CUAT, 4 L= 14,
LRED: Chectrolecnia il CLAT. | 4 GO 151
11232 KAalerales 11 CLUAT. 7 60 181
1,132 Hidrilica Basica CUAT. 2 30 170
IRE W] | Melrologia CUAT. 4 4] 121
SECGUNDO ARD
PRMER CUATRIMESTRE
21541 Iltduscisn Al Cootrad Mumdrice Compulaaizade | CUAT, 2z 0 1-5-2
2164 - Mapilnas ElEclilkens CUAT. 4 oo 1-11-2
' '27. (r EleeArdinica CUAT, G 20 1-11-2
/_{ 2181 Elernentes de magquinas CRIAT, 4 iy 1-i02
2.19.1 Mdejuinas T ermicas CUAT. 3 (] i-3-1
22400 ] Procesos de Meealizada il CUAT. i 4 B0 1.2

-
47

W/

|




Wil VRICE 90
THT S DESAATME

(g t::' ‘ N
Zéziwwfw L%@m {é h@;’(zs?{é}f

A R bl o T i
R R N R R T
DR L T & R

SCGUNDO CUATRIMESTRE i
= 5 -
. . +
am: Auloimalizacion Edclrica Lo CUAT. 1| 4 B0 | 2181
2222 Laboraloria de Molores o | CUAT- & &0 2181
2232 Labaratoio de Maguinas Frgorificas CUAT, | 8 54 2.18.1
2743 Laboralaiio de 1idréubes y Neumalica CUAT, 4 i En 1132 .
27572 Mecariaimes dur, T e 1 | ® 2181 '
) o R AR~ ST B
TERCER AHO
PRIMER CUATRIMESTRE _ .
33 Tecralogia de lgs Sokladuras F CuaT. ™ B a0 2§61
1271 Programacdn Goolret Huindics Complanizeds CUAT, 4 oo 151
3201 [1n | Azislefo fod cofnpLiadora CUAT. 4] 1l 182 ]
3761 FlAshots v Elasidereeros Cuny. 4 ] b 22 i
2301 Admaislracidn de Enipresas CUAT. . 4 Ga 1.1.%a Z.ﬁ.?.
- =
SEGUNDO CUATRIMES TRE
3312 Galidad Tedal CUAT. 4 80 3
10z Fobiética CUAT. 4 £0 222 T4l
3332 At matisme Electro-Hkledulion v Meumdlioo cuUaT. . | 4 a0 2212 2243
M7 “eltigs y Cerdmizos : cLAT, q &0 1122
@: - :
fj I a3, | Trala Finat ] : " 1-1-1 833432
I TOTAL CARGAHORARLL 2 160 HORAS ‘




